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ZAST. VELKÁ CHUCHLE, KAMEROVÝ SYSTÉM

SITUACE UMÍSTĚNÍ KAMROVÉHO SYSTÉMU V ZAST. VELKÁ CHUCHLE

Pevná IP kamera

kabelù kamerového systému
Trasa místních sdìlovacích

deska

deska

žl. 10x10

PE  150 - 

35/90  Rozmìr kabelové rýhy

kabely ±D - sdìlovací

kabely ±D - NN,VN

kabely ±D - zabezpeèovací

kanalizace

produktovod

meliorace

vodovod

plyn

kabely TELECOM - sdìlovací

energetika - NN

energetika - VVN

energetika - VN

do kabelového žlabu
Uložení sdìlovacího vedení

do PE trubky
Uložení sdìlovacího vedení

pod ochrannou desku
Uložení sdìlovacího vedení

pod fólii
Uložení sdìlovacího vedení

ochrannou deskou
Oddìlení sdìlovacího vedení

do kabelovodu
Uložení sdìlovacího vedení

VYSVÌTLIVKY:

K

POZNÁMKY:

kompetentních zástupcù budoucího uživatele zaøízení.

kamerové zkoušky za pøítomnosti a vyjádøení 

jednotlivých kamer je nutné provést pohledové 

Pøed koneèným pøesným stanovením umístìní a smìrování

Kamery K5, K6 jsou umístìny v podchodu.

PRAHA SMÍCHOV

Samostatný stožár pro KS
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PRAHA SMÍCHOV (MIMO) - ČERNOŠICE (MIMO)
OPTIMALIZACE TRATI

ING. MARTIN ŠTROF

ELEKTROTECHNIKY, TRAKCE, SDĚLOVACÍ A ZABEZPEČOVACÍ TECHNIKY

ING. MARTIN RAIBR

PS 02-22-22

ING. MICHAL DROZD ING. MICHAL DROZD ING. MARTIN ŠTROF

PS 02-22-22 ODBOČKA VELKÁ CHUCHLE, KAMEROVÝ SYSTÉM D.2.4.4

D.2.4

6xA41:500

ZMĚNA Č.2

11/2020

5.2

SEZNAM VYTYČOVANÝCH BODŮ - SAMOSTATNÁ PŘÍLOHA

PŘESNOST VYTÝČENÍ DLE  ČSN 730420-1, ČSN 730420-2

PRO VYTYČENÍ BUDE POUŽITA PLATNÁ A OVĚŘENÁ VYTYČOVACÍ SÍŤ STAVBY 

SOUŘADNICOVÝ SYSTÉM: S - JTSK. VÝŠKOVÝ SYSTÉM: Bpv

SYSTÉMU V KM 5,950 - 6,450

SITUACE KABELOVÝCH TRAS A ROZMÍSTĚNÍ KAMEROVÉHO

Umístìny na samostatném stožáru - 6m

Umístìny na samostatném stožáru - 6m

Venkovní rozvodná skøíò KS-2

IP kamery K5, K6 - pevná

Venkovní rozvodná skøíò KS-1

IP kamera K3, K4 - pevná

v rámci PS 02-22-02

Trasa výkopem 

1x NYY 3Jx2,5

V HDPE (v rámci PS 02-22-02)

1x MIKROTRUBI±KA 10/8 mm

1x OK 4vl. SM

v rámci PS 02-22-02

Trasa výkopem 

1x NYY 3Jx2,5

V HDPE (v rámci PS 02-22-02)

1x MIKROTRUBI±KA 10/8 mm

1x OK 4vl. SM

v rámci PS 02-22-02

Trasa výkopem 

V HDPE (v rámci PS 02-22-02)

2x MIKROTRUBI±KA 10/8 mm

2x OK 4vl. SM

V HDPE (v rámci PS 02-22-02)

2x MIKROTRUBI±KA 10/8 mm

2x OK 4vl. SM

V HDPE (v rámci PS 02-22-02)

2x MIKROTRUBI±KA 10/8 mm

2x OK 4vl. SM

v rámci PS 02-22-02

Trasa výkopem 

v rámci PS 02-22-02

Trasa výkopem 

v rámci PS 02-22-02

Trasa výkopem 

2x NYY 3Jx2,5

V HDPE (v rámci PS 02-22-02)

1x MIKROTRUBI±KA 10/8 mm

1x OK 4vl. SM

1x NYY 3Jx2,5

žl. 10x10

f  -35/90 -  100m

pøipraven vývod

- v rámci PS 02-66-04 

z rovadìèe osvìtlení

Napájení kamerového systému


